10. SINIF BiLiSiM TEKNOLOJILERI VE YAZILIM DERSi CALISMA SORULARI

Soru :Kendi kendine (otonom) veya 6nceden programlanmis gorevleri yerine getirebilen elektromekanik
araglara ne denir?
Cevap :Robot

Soru : Bir robotta bulunmasi gereken 3 yetenegi yaziniz.
Cevap :

1.islem yapma

2.islemin sonucunu belirleme

3.Karar verme yetenegi

Soru : Robot kontrol yontemlerini yaziniz.
Cevap :

-Tepkisel Kontrol

-Bilingli Kontrol

-Karma (Hibrit) Kontrol

-Davranigsal Kontrol

Soru : Etki tepki prensibiyle calisan kontrol yontemidir. Bu kontrol yontemi “algilama” ve “hareket etme”
modelini taban almistir. Ne yapacagini distinmedigi icin cok hizlidir. Agiklamasi verilen robot kontrol yontemi
nedir?

Cevap : Tepkisel Kontrol

Soru : Once ayrintili olarak diisiinen, sonra bu diisiince sonucuna gére hareket eden kontrol yéntemidir. Bu
kontrol yontemi “algilama”, “planlama” ve “hareket etme” modelini taban almistir. Bu kontrol yéntemi yavastir.
Agiklamasi verilen robot kontrol yontemi nedir?

Cevap : Bilingli Kontrol

Soru :Diisiinme ve hareket isleminin paralel olarak yuritildigi kontrol yontemidir. Tepkisel ve bilingli
kontrol yéntemlerinin birlesmesinden olusmaktadir. Agiklamasi verilen robot kontrol ydontemi nedir?
Cevap :Karma (Hibrit) Kontrol

Soru : Karma kontrole alternatif olarak sunulmustur. Tepkisel ve bilingli hareket 6zelliklerine sahiptir.
Aciklamasi verilen robot kontrol yéntemi nedir?
Cevap :Davranigsal Kontrol

Soru : Robot mimarisinde uzun bir siire boyunca yaygin olarak kabul edilen ilkeler (i¢ bilesen arasindaki
iliskilere dayali olarak agiklanmistir. Asagida agiklamalari verilen bu bilesenlerin isimlerin yaziniz.
Cevap :

Algilayicilardan bilgi almayi ve diger bilesenler icin “cikti” Gretmeyi
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Algilayicilardan veya diger islevsel bilesenlerden alinan tiim bilgileri kullanarak, Pl
gerceklestirecek gorevler tiretmeyi, hareket plani yapmayi saglar. i
Gorevleri yerine getiren islevsel bilesenlerin, hareket bicimini saglar. Act




Soru : Robot mimarilerini yaziniz.
Cevap :

- Hiyerarsik Mimari

- Tepkisel Mimari

- Karma Mimari

- Davranigsal Mimari

Soru : “Algilama”, “Planlama” ve “Hareket etme” pes pese gelen bir slire¢ olup herhangi bir robotik eylem igin
cevre algilanmali, buna dayali yapilacaklar planlanmali ve bundan sonra harekete gecilmelidir. Bu model robotun
calismakta oldugu cevrenin degismedigi sabit durumlar 6rnegin endistriyel ortamlar olduk¢a uygundur.
Yukarida agiklamasi verilen robot mimarisi nedir?

Cevap : Hiyerarsik Mimari

Soru : “Algilama” ve “Hareket etme” es zamanl olarak gergeklestirilir. Algilamaya karsilik hareket
Uretilmektedir.

Yukarida agiklamasi verilen robot mimarisi nedir?

Cevap : Tepkisel Mimari

Soru :‘Algilama’ ve ‘Hareket etme’ es zamanli olarak gergeklestirilirken planlama da yapilmaktadir.
Yukarida agiklamasi verilen robot mimarisi nedir?
Cevap :Karma Mimari

Soru : Robotun gevresiyle ilgili durumlar icin programlanmasina gerek yoktur. Cevresiyle ilgili batin bilgiler
algilayicilari aracihgiyla kendisine ulasmaktadir. Algilayicilarindan elde ettigi bu bilgileri yavas yavas yakin
cevresindeki degisikliklere gére hareketlerini diizeltmek igin kullanmaktadir.

Yukarida agiklamasi verilen robot mimarisi nedir?

Cevap :Davranigsal Mimari

Soru : Robotlarin 6ngoriilemeyen, belirsizlik iceren ortam ve olaylara maruz kaldigi durumlarda istenilen
robotik kontrol ve davranislari yapmasini saglayan, daha dnce karsilasmadigi ortamlarda etkin bir sekilde
calisabilen robotlarin gelistirilmesini amaclayan robotik alan nedir?

Cevap : istatistiksel robotik alan

Soru : Kullanilan uygulama alanlarina gore robotlardan 4 tanesini yaziniz.
Cevap :

-Endiistriyel Robotlar

-Ev Robotlari

-Tibbi Robotlar

-Servis Robotlari

-Askeri Robotlar

-Eglence Robotlari

-Uzay Robotlari

-Hobi ve Yarisma Robotlari
-Sanal Robotlar

Soru : Herhangi bir endistriyel iretim ortaminda kullanilan robotlardir. Bu robotlarin en 6nemli 6zelligi
kollara sahip olmasidir. Genellikle kaynak, birlestirme, boyama, esya ve arag Uretimi, montaj ve kontrol
uygulamalarinda kullaniimaktadir.

Yukarida agiklamasi verilen robot tiirli nedir?

Cevap : Endiistriyel Robotlar



Soru :insanlarin fiili olarak bulunmamasi gereken niikleer, kimyasal felaketler gibi senaryolarda, saglk
alaninda, askeri casusluk gibi bircok gorevde kullanilmasi 6ngérilmus insan kontroliinde ¢alisan robotlardir.
Yukarida aciklamasi verilen kullanim robot tiirii nedir?

Cevap : Telepresence robotlar

Soru : Kisisel olarak yapilan robotlardir. Cizgi takipcileri, sumo-botlar, ucan robotlar gibi sadece eglence ve
herhangi bir gérevi yerine getirme konusunda yarismak icin yapilan robotlar bu kategoride
degerlendirilmektedir.

Yukarida agiklamasi verilen robot tiri nedir?

Cevap : Hobi ve Yarisma Robotlari

Soru : Hareket mekanigine gbre robotlardan 5 tanesini yaziniz.

Cevap :
-Sabit Robotlar -Mobil Kiiresel Robotlar (Robotik Toplar)
-Tekerlekli Robotlar -Hibrit Robotlar
-Paletli Robotlar -Siirii Robotlar
-Ayakl Robotlar -Modiiler Robotlar
-Yiizen Robotlar -Mikro Robotlar
-Ugan Robotlar -Nano Robotlar
-Yilan Robotlar -Beam Robotlar

-Yumusak Elastik Robotlar

Soru :Surekli tekrarlayan gorevlerini pozisyonlarini degistirmeden yapan robotlardir. Robotun kollari hareket
halindedir. Cogu sanayi ortamlarinda imalat ve montaj sektoériinde kullaniimaktadir.

Yukarida agiklamasi verilen hareket mekanigine gore robot tiri nedir?

Cevap :Sabit Robotlar

Soru : Egitsel amaglarla kullanilan robotlar, robot kitleri veya setlerden 2 tanesini yaziniz.
Cevap :

-Blok (LEGO Benzeri) Tabanl Robot Montaj Setleri

-Diisiik Maliyetli Programlanabilir Robotik Kol Setleri

-Diisiik Maliyetli Minimum Ozelliklerde Mobil Robot Tasarim Kitleri

-Agik Kaynakli Diigiik Maliyetli Mobil Robot Platformlari

-Diisiik Maliyetli, Tam Monte Edilmis Mobil Robotlar

-Modiiler Egitsel Robot Kitleri

-Acik Kaynakh Minyatiir Siirii Robotlar

Soru : Kaynak kodlari herkese acik olan yazilimlara ne denir?
Cevap : Acik Kaynak Kodlu Yazilimlar (open-source)

Soru :Gnd (Toprak) kag volttur?
Cevap :0Volt

Soru :Uzerinden elektrik akimi gectiginde Isik sacan devre elemani nedir?
Cevap :led

Soru : Devrede akimi yavaslatan (sinirlandiran) devre elemani nedir?
Cevap :Direng

Soru : Bir pilin — (eksi) tarafinda + (arti) tarafindan daha fazla elektron vardir. Bu elektron farkindan olusan
seye ne denir?
Cevap : Gerilim farki



Soru :Asagida verilen devreden gecen akimin siddeti nedir? Cevap :

Soru :Bir tane ledin 1 saniye araliklarla yanip sdnmesi istenmektedir. Bunun igin asagidaki sorulari
cevaplandiriniz?

A) Gerekli Malzemeler nelerdir?
Cevap :

-Arduino Uno

-Breadboard

-Led

-Direng

-Jumper Kablo

o
B) Devre semasi baglantilarini yapiniz. Cevap :
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C) Asagidaki Arduino uno mikroislemci kartinin numaralandiriimis baglantilarini yaziniz.
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