EGITSEL ROBOTTA MEKANIK BILESENLER

1. Yapisal Bilesenler (Gévde, iskelet):
Yapisal bilesenler; robotun gévdesini, ana yapiyi olusturan, diger bilesenleri Gstlinde tasiyan gévde, iskelet gibi
yapilardir. Yapisal bilesenlerin temel gérevi robot i¢in ana tasiyici yapiyi olusturmaktir.
a. Saseler:
Robot govdesini olusturmak Gzere kullanilan gesitli tirde plastik veya metal delikli plakalar veya
bicimlendirilerek gerekli baglanti delikleri agilmis montaja hazir gévdelerdir.

b. Mekanik Kollar, Aktuatorler:
Robotun bir nesneyi tutmasi, kaldirmasi, striklemesi sag sol, yukari asagi (pan/tilt) hareketi yapmasi igin
kullanilan mekanik bilesenlerdir.

c. Robot Mekanik Pargalari:
Robota ve robot gévdesine (sase) ekleme yaparak robotik platformu istenilen sekilde olusturmayi ve
gelistirmeyi amaglayan yapisal bilesenlerdir. Baglanti elemanlari kullanilarak robota mekanik eklemeler
yapilabilmektedir.
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2. Montaj Bilesenleri (Baglanti Pargalari):
Robotu meydana getiren bilesenleri gdvdeye veya birbirine baglayarak bir bitiin olusturmalarini saglayan
bilesenlerdir. Ornek: Vida, somun, rondela, yiikselteg, kiigiik delikli levha vb.
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3. Mekanik Hareket/Eylem Bilesenleri (Tekerler, Paletler, Ayaklar):
Robotun tercih edilen hareketine uygun olarak kullanilan mekanik bilesenlerdir. Tekerlekli, paletli, iki veya daha ¢ok
bacakli mekanik kitler bulunmaktadir.




