ROBOT TURLERI VE EGITSEL
AMACLI ROBOTLAR



* Robotlari; kullanilan uygulama alanlarina gore robotlar ve hareket
mekanigine gore robotlar olmak Gzere iki temel sinifa ayrilmaktadir.
Egitsel amach robotlar ise 6zellikleri nedeniyle ayri kategoride
incelenmistir.



KULLANILAN UYGULAMA ALANLARINA GORE
ROBOTLAR

-Enddustriyel Robotlar

-Ev Robotlari

-Tibbi Robotlar

-Servis Robotlari

-Askeri Robotlar

-Eglence Robotlari

-Uzay Robotlari

-Hobi ve Yarisma Robotlari
-Sanal Robotlar



Endustriyel Robotlar:

* Herhangi bir endustriyel Gretim ortaminda kullanilan robotlardir.
Endustriyel robotlarin en 6nemli 6zelligi kollara sahip olmasidir.
Genellikle kaynak, birlestirme, boyama, esya ve ara¢ uretimi, montaj
ve kontrol uygulamalarinda kullaniimaktadir.




Ev Robotlari:

e Evde kullaniimak icin gelistirilmis robotlardir. Elektrikli stipurge, havuz
temizleyici, bahge supurgeleri, oluk temizligi ve diger ev ve bahc¢e
islerini yapabilen robotlari icerir. Bu ortamda kullanilan ayrica, bazi
gozetim ve Telepresence robotlar ev robotlari olarak kabul edilebilir.
Telepresence robotlar insanlarin fiili olarak bulunmamasi gereken
niikleer, kimyasal felaketler gibi senaryolarda, saglik alaninda, askeri
casusluk gibi bircok gérevde kullaniimasi 6ngériilmdis insan
kontroliinde calisan robotlardir.




Tibbi Robotlar:

* |lac Uretiminde ve dagitiminda, tibbi kurumlarda, hastanelerde
malzeme tasimak, doktorlara yardimci olmak icin kullanilan
robotlardir. Bu robotlarin ilk ve en 6nemlisini cerrahi robotlar
olusturur.

Resim 2.3: Tibbi robotlar s ‘




Servis Robotlari: Askeri Robotlar:

* Bu robotlar 6zerk Gretim e Askeri kullanim icin gelistirilmis
faaliyetlerinde kullanilmaz. insan robotlardir. Bomba imha
tarafindan yapilan tehlikeli ve robotlari, farklh ulasim robotlari,
zor islerde insana yardimci robotik kesif ucagi bu tipte
olmasi icin gelistirilmistir. robotlardir.
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Resim 2.4: Servis robotlan Resim 2.5: Askeri robotlar



Eglence Robotlari:

* Bunlar herhangi bir hizmette kullanilmayip cogunlukla eglence ve
oyun arkadasligi icin tercih edilen robotlardir. AIBO, Poo-Chi gibi
robotik kdpekler ve hayvanlar, ses tanima ve yurume gibi bazi gelismis

ozellikleri sahip QRIO, Robosapien gibi insansi oyuncak robotlar bu
kategoride degerlendirilmektedir.

Resim 2.6: Eglence robotlan



Uzay Robotlari: Hobi ve Yarisma Robotlari:
* Uzayda kullaniimak icin tGretilen ¢ Kisisel olarak yapilan robotlardir.

robotlardir. Bu tur robotlar Cizgi takipgileri, sumo-botlar,

Uluslararasi Uzay Istasyonu’nda, ucan robotlar gibi sadece

Mars’in kesfinde ve diger uzay eglence ve herhangi bir gorevi

gorevlerinde kullaniimaktadir. yerine getirme konusunda
yvarismak icin yapilan robotlar bu
kategoride

degerlendirilmektedir.

Resim 2.7: Uzay robotlan ' Resim 2.8: Hobi ve yarisma robotlar:



Sanal Robotlar:

* Sanal robotlar gercek hayatta fiziksel olarak bulunmayan robotlardir.
Sanal robotlarin yapi taslari bilgisayar programlaridir. Sanal robotlar,
gercek bir robot simulasyonunu ya da sadece tekrarlanan bir gorevi
gerceklestirebilirler.

Resim 2.9: Sanal robotlar



HAREKET MEKANIGINE GORE ROBOTLAR

-Sabit Robotlar -Mobil Kiiresel Robotlar (Robotik
-Tekerlekli Robotlar Toplar)

-Paletli Robotlar -Hibrit Robotlar

-Ayakli Robotlar -Suriu Robotlar

-Yuzen Robotlar -Moduler Robotlar

-Ucan Robotlar -Mikro Robotlar

-Yilan Robotlar -Nano Robotlar

-Yumusak Elastik Robotlar -Beam Robotlar



Sabit Robotlar:

 Sabit robotlar stirekli tekrarlayan goérevlerini pozisyonlarini
degistirmeden yapan robotlardir. Robotun sabit olmasi ile anlatilmak
istenen robotun temelinin sabit olmasidir. Yoksa robotun kollari
hareket halindedir. Cogu sabit robotlar sanayi ortamlarinda imalat ve
montaj sektorinde kullanilmaktadir. Silindirik robotlar, kiiresel
robotlar, SCARA robotlar, belden robotlar (robotik kollar) ve paralel
sabit robotlar bu gruba girmektedir.

Resim 2.10: Sabir robotlar



Tekerlekli Robotlar: Paletli Robotlar:

* Tekerlekli robotlar pozisyonlarini  * Bu robotlar hareket etmek icin
tekerlekleri ile degistirebilen tekerlekleri yerine tanklar gibi
mobil robotlardir. Bu robotlar paletlerini kullanir. Bu hareket
diiz alanlarda ¢ok etkili olup yontemi diuzensiz, yumusak,
arazi kosullarinda pek yararli kaygan, karli ya da camurlu
olamaz. zeminlerde tekerlekli robotlara

gore daha fazla avantaj
saglamaktadir.

Resim 2.12: Paletli robotlar

Resim 2.11: Tekerlekli robotlar



Ayakli Robotlar: Yuzen Robotlar:

* Hareketlerini saglamak icin * Yuzen robotlar, suda hareket
ayaklarindan faydalanirlar ve edebilen robotlardir. Bu robotlar
tekerlekli robotlara gore sorunlu baliklar gibi ylzgeclerini
olan pek cok zeminde hareket kullanarak su icerisinde manevra
edebilirler. Bu tip robotlarda yapabilmektedir.

denge en dnemli unsurdur.

Resim 2.13: Ayakli robotlar Resim 2.14: Yiizen robotlar



Ucan Robotlar: Yilan Robotlar:
* Ucan robotlar; kanat, pervane ya ¢ Bu robotlar sahip olduklari

da balonlari ile havada asili hareket yetenekleri ile her tar

kalarak ve manevra yaparak ortamda cok yonli olarak

hareketlerini saglayan hareket kullanilabilmektedir. Arama ve

eden robotlardir. kurtarma faaliyetlerinde bilgi
almak icin cok uygun
yapidadirlar.

Resim 2.16: Yilan robotlar



Yumusak Elastik Robotlar: Hareket organlari ve
yapilari esnek robotlardir. Genellikle govdeleri
silikondan, diger organlari (el, kol vs.) ise elektrik
akimiyla uyarildiginda boyut veya sekilde
degisiklik yapan bir tir plastikten - elektroaktif
polimer - Gretilmis robotlardir.

Mobil Kiiresel Robotlar (Robotik Toplar): Bu
robotlar goruinus olarak topa benzeyen
robotlardir.

Hibrit Robotlar: Bu tanim hem birden fazla
hareket mekanigine sahip robotlar i¢cin hem de
sibernetik robotlar igin kullanilmaktadir.
Sibernetik robotlar hem elektronik hem de
biyolojik (canh) elemanlari icermektedir.
Noronlara bagli cipler robotik sistemin temelini
olusturmaktadir.

Resim 2.19: Hibrit robotlar



Siirii Robotlari: Stri robotlari, yapi olarak birlesik ve tek
olmak yerine ¢cok sayida benzer ve basit fonksiyonellikte
robotun ortak calismalariile isleyen robotlardir.

Modiiler Robotlar: Modiler robotlar da siirli robotlar gibi
robotik sistemi degisik robotik parcalara dagitilmis robot
sistemleridir. Bu tur robotlar yeni kosullara uyum veya yeni
gorevleri gerceklestirmek amaciyla kendilerini yeniden
yapilandirabilmektedir.

Mikro Robotlar: Mikro robotlar, hem mikro hassasiyette islem
yapabilen farkl boyutlardaki robotlari hem de mikrometre
boyutlarinda olup mikro hassasiyette islem yapabilen
robotlari ifade etmektedir. Biyopsi ve cerrahi miidahale
vapabilecek kiiglik kablosuz robotlarin gelistirilmesini
amaclamaktadir.

Resim 2.22: Mikro robotlar




Nano Robotlar: Nano robotlar nanometre diizeyinde
hassasiyetle islem yapabilen cok hassas robotlardir. Mikron
ve nanometre boyutlarinda cisimleri, parcalari ve biyolojik
maddeleri cok hassas olarak maniptle edebilecek nano
robotlarin gelistirilmesi calismalari sirdirtlmektedir.

Beam Robotlar: Beam (Biology, Electronics, Aestetics,
Mechanics) robotlar yapilarinda temel elektronik
bilesenlerin kullanildigi robotlardir. Bu tir robotlar temel
elektronik elemanlariyla (foto-diyotlar, kapasitorler,
tersleyiciler ve transistorler gibi) yapilan basit lojik
devrelerle tipki bir sinir agi gibi olusturulur.

Resim 2.24: Beam robotlar



EGITSEL AMACLI ROBOTLAR

* Yuzyilimizda robotlarin egitsel amaclarla kullanimi giderek artmaktadir.
Egitsel amaclarla gelistirilen ve kullanilan cok fazla sayi ve tirde egitsel
robot, robot kiti ve seti ortaya cikmistir. Bunlardan bazilari sdyledir:

-Blok (LEGO Benzeri) Tabanli Robot Montaj Setleri

-Diisuk Maliyetli Programlanabilir Robotik Kol Setleri

-Diisiik Maliyetli Minimum Ozelliklerde Mobil Robot Tasarim Kitleri
-Acik Kaynakh Dusuk Maliyetli Mobil Robot Platformlari

-Diisuk Maliyetli, Tam Monte Edilmis Mobil Robotlar

-Moduler Egitsel Robot Kitleri

-Acik Kaynakh Minyatiir Siirii Robotlar



Blok (LEGO Benzeri) Tabanl Robot
Montaj Setleri:

* Ogrencilerin kendi robotlarini
tasarlamalari, insa etmeleri ve
onlari programlayarak harekete
gecirmeleri icin birbirine kolayca

baglanabilen parcalardan olusan

robot setleridir. Ornek: VEX 1Q
Suaper Kit, LEGO®
MINDSTORMS® EV3 Education
Ana Set, Fischertechnik
ROBOTICS TXT Discovery Set
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Resim 2.25: Blok (LEGO b *nZe rll tabanli tobot montaj setleri

Dusuk Maliyetli Programlanabilir

Robotik Kol Setleri:

* Robotik kollar insan kollarindan
esinlenerek tasarlanmis ve
benzer fonksiyonlara sahip
robotik sistemlerdir. Kavrama,
kaldirma, boyama, resim cizme
veya yazma gibi degisik islemler
icin kullanilabilirler.

Resim 2.26: Diisiik maliyetli programlanabilir robotik kol setleri



Dusik Maliyetli Minimum Ozelliklerde Mobil
Robot Tasarim Kitleri:

e Pek cok firmanin utrettigi bu tir egitsel robotlar kullanima hazir ama
tamamen montajlanmamis sekilde satisa sunulmaktadir. Parallax
Robotics Kitleri (Robotics Arduino Shield Kit, Boe-Bot Robot Kit,
ActivityBot), Pololu Robot Kitleri (Zumo Robots, 3pi Robot) ve

Makeblock (mBot - STEM Educational Robot Kit, mBot Ranger, Starter
Robot Kit) bunlara 6rnek olarak verilebilir.

Resim 2.27: Diisitk maliyetli minimum 6zelliklerde mobil robot tasarim kitleri



Acik Kaynakli Distk Maliyetli Mobil Robot
Platformlari:

e Egitim amach bu robotlar tamamen acik kaynak kodlu (mekanik ve
elektronik yapi) ve acik kaynak yazilim araclari (OpenScad, FreeCAD ve
Kicad) ile 6zel olarak tasarlanmis ve paylasima sunulmus robotlardir.
Acik kaynak, donanim ve yazilim robotun serbestce
degistirilebilmesine, kopyalanabilmesine ve internet iizerinden
paylasilabilmesine olanak vermektedir. ORNEK: Mini Skybot Robot
V1, Miniskybot 2, MIT SEG

Resim 2.28: Acik kaynakl: diigitk maliyetli mobil robort platformlan



Duisuk Maliyetli, Tam Monte Edilmis Mobil Robotlar: Bu robotlar
tamamen montaji yapilmis, kullanima hazir olarak satisa sunulan
egitsel robotlardir.

Modiiler Egitsel Robot Kitleri: Moduler egitsel robotlarin robotik
sistemi degisik robotik pargalara ayrilmistir. Bu tiir robotlar uygun
modiillerin eklenmesi veya ¢ikarilmasiyla farkh is ve islemleri igin
yeniden yapilandirilabilmektedir.

Acik Kaynakh Minyatiir Siirii Robotlar: Siri robotlari, yapi olarak
birlesik ve tek olmak yerine ¢ok sayida benzer ve basit
fonksiyonellikte robotun ortak calismalariile isleyen robotlardir.
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Resim 2.24: Aqik kaynakli minyatiir siirii robotlar



